Gerit Trasmissioni S.p.A. - Viale Monza, 338

CAMBIA UTENSILI

CAMBIA UTENSILI DIN/ZISO
SERIE TK

Caratteristiche

- Per un cambio rapido e senza problemi di utensili e pinze su

robot o portali, con carico massimo fino a 1000 kg.
- Trasmissione di segnali elettrici tramite contatti a molla

Principio funzionamento

I’ meccanismo di bloccaggio del cambio utensili & realizzato
mediante sfere. Le sfere vengono spinte nel proprio solco
tramite uno speciale cono.

In caso di caduta di pressione, una molla integrata nel vano
del pistone garantisce la posizione delle sfere nel solco.

Il sistema e completo di una piastra di copertura a molla che
protegge dallo sporco il meccanismo di asservimento
d'interdizione.

La trasmissione dei segnali & assicurata da contatti a molla
che evita la piegatura dei contatti. | contatti sono ad innesto,
in caso di usura possono pertanto essere sostituiti
singolarmente con estrema semplicita. Questo sistema
garantisce un'elevata durata e sicurezza della trasmissione
dei segnali.
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Opzioni

- Esecuzione speciale con protezione contro spruzzi d'acqua

- Trasmissione segnali con protezione IP 65

- Cambio utensili con passaggio interno

- Cambio utensili in acciaio legato per il settore farmaceutico,
medico ed alimentare

Esempio d'ordine: TK-40-R
K = Tipo
40 = Grandezza
R = Lato robot
T = Lato utensile

Contatti elettrici disponibili su richiesta
(vedere dati tecnici)

Dati tecnici
Serie TK tipo 40 50 80 125 160
Diametro [ mm] 60 85 140 158 200
Peso [ka] 0,28 0,82 31 6 10
Carico statico max. ammissib.
Fz [N] 900 3340 8900 30000 35500
Mz [Nm] 29 136 1000 2000 2825
Mx, My [Nm] 14 54 680 2000 2825
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,025 <0,025 < 0,025 <0,05 <0,05
Pressione pneumatica [bar] 6 6 6 6 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 15 poli 15 poli 12 - 38 poli 12 - 38 poli 12 0 24 pol.
Sub-D(HD)/3A  Sub-D(HD)/3A IP 65
Trasmissione Pneumatica M5 (6x) GT/8 NPT (8x) M5 (6x) 3/8 NPT (8x) 3/8 NPT (8x)
Carico consigliato lungh.<500m ka] max. 3 3-12 12 - 60 60/150 60 - 150
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CAMBIA UTENSILI

Tipo TK 40

Cambia utensili DIN/1SO
Dati tecnici

Lato robot Lato pinza Lato robot Lato pinza
16 22 39
-/ £l N I 7 4
Q\\\ r 1 ,/’O ] 74
s l N
A 5 - 2
% _ \‘/ £ :‘;*i
3HONH -8 =
= 1< M5x6 prof. (6x)
| I
=
T.K. 40 ;3 3 [ T.K. 40

DIN/1ISO—9409—-1—~A (TK40)
Km6-DIN74 (4x) con ¢6" M3 (4x) per
e centraggio 925" / morsettiera

! 1 l'
Il - - . |I
[ Ploccaggio  MSxS tief DIN /IS0-9409-1-A (TK40)—/ 1)
Km6—DIN74 (4x) con 9’62";»«1
sbloccaggio M55 prof. " cenage ’ Sistema di supporto

per lato pinza opzionale

M5x5 tief (6x)

P :
Pressione pneumatica | ~ - l\gors_ettlera
1 pzionale
¥4
/
o 1
E{ e
R 3
38

Serie TK tipo 40 Immediatamente impiegabili sui seguenti robot
Diametro [mm] 60

ABB IRB 1400
Peso [ka] 0,28

ABB IRB1400H
Carico statico max ammissibile

ABB IRB 2400L
Fz [N] 900

Motoman SK 16/6
Mz [Nm] 29

Motoman SK 16
Mx, My [Nm] 14 —

Staubli RX 90
Ripetibilita max assi X, y, z [mm] <0,025
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 15 pol.Sub-D(HD)/3A
Trasmissione pneumatica M5 (6x)
Carico consigliato lungh.<200m [kg] max. 3
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CAMBIA UTENSILI

3

Tipo TK 50
Cambia utensili DIN/ISO
Dati tecnici
Lato robot Lato pinza Lato robot Lato pinza
TK. 50 28 28 73
39
i v o1 I o o s e
Y| 61/8" 8 profiox) ;" 1T 73
T > =& S
W0 | OFShe- . = N . 3 ZA o
- - z = TTE 1% 9 -
ke ok o ISP _T@ R = S
G i 2 > _‘L @l Q2 k{;_“, {tf
-~ 0 0 N 2N - ,:v :\
A SO, D> ] &
i) J D\ 54
{bloccaggio 1/8") 3 3 >
T.K. 50
(ssbloccaggio 1/8") Sistema di supporto
DIN/ISO—9409—1~A (TK50) per lato pinza opzionale G1/8" 8 tief (8x)
Km,ﬁ,—,D1Nt74 (6%) reon g6 o
¢ centragalo ' DIN/ISO~9409—1-A (TK50)
10.5 10.5 KmB-DIN74 (6x) ccon g6%
) e centraggio 831.5"
Morsettiera
] opzionale
*0 *4 i
S per morsettiere
e * /
B HH
8 Bl
I
e ] &
20 5
60
Serie TK tipo 50 Immediatamente impiegabili sui seguenti robot
Diametro [mm] 85
Adept 550
Peso [ka] 0,82
KUKA KR 6/1
Carico statico max. ammissibile
KUKA KR 15/1
Fz IN] 3340
KUKA KR 30 LT15/1
Mz [Nm] 136 -
Staubli,RX 90
Mx, My [Nm] 54 - —
— - Disponibile con TK - 63 per Bosch SR 60
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] < 0,025
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 15 pol.Sub-D(HD)/3A
Trasmissione Pneumatica GT/8 NPT (8x)
Carico consig. lungh.<300mm [kg] 3-12
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CAMBIA UTENSILI

TiPo TK 80 - LATO PINZA

Cambia utensili DIN/1SO
Dati tecnici

a,_
38

A

15

30-

8 [l

Morsettiera __/

opzionale

G1/8";8.5 prof. (2x)

126

DIN/ISO-9409~-1-A (TK80 )
Km8-DIN74 (6x60%) con ¢8"
e centraggio | 850"

Serie TK tipo 80
Diametro [mm] 140
Peso [kg] 31
Carico statico max. ammissibile

Fz [N] 8900
Mz [Nm] 1000
Mx, My [Nm] 680
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,025
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 12 - 38 poli
Trasmissione Pneumatica M 5 (6x)
Carico consig. lungh.<500mm [kg] 12 - 60

4

G1/4"
8.5 prof. (8x)

Immediatamente impiegabili sui seguenti robot

KUKA KR 30/1

Motoman SK 45

Staubli RX 170

Diaponibile con flangia opzionale DIN/ISO per:

ABB IRB 4400-45

ABB IRB 4400-60
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CAMBIA UTENSILI

Tipo TK 80 - LATO ROBOT

Cambia utensili DIN/1SO

Lato robot e lato pinza in
posizione bloccata

850" M0 (6x) 2140
<
M —
_ |
Jd I W !
1) bl U\ b ¢ * 4 l) L/
e — T ~
] ] | ~ © C_1_J
Fal ™~ - PR
) R i
- 1 \ N Y
N | 1 ﬂ
T
L R
Morsettiera
opzionale
115
65 59 M3; 8 prof. (10x)

per morsetfiera = -

bloccaggio G1/8"

Morsettiera f

opzionale

«©
~N

sbloccaggio G1/8"

G1/4"
8.5tief (8x)

G1/8"8 per (2x)
DIN/1SO-9409-1-A (TKBO

Km8—DIN74 (6x607) con a8™

e centraggio ?50"

Gerit Trasmissioni S.p.A. - Viale Monza, 338 - | - 20128 Milano - Tel. ++39-02 270 98.1 - Fax ++39-02 270 98 290 - http://www.gerit.it - mail@gerit.it
5



CAMBIA UTENSILI

TIPO TK 125 - LATO PINZA

Cambia utensili DIN/1SO

Dati tecnici
= w
/N 5
NNANANNNW
YN N
@ 980"
124
74
19°
P e
Morsettiera
opzionale
G
12 prof (8x)
DIN/ISO-9409—1—-A (TK 125) -
Km10-DIN 74 (6x607) cont 10
e centraggio ] 80"
Serie TK tipo 125 Immediatamente impiegabili sui seguenti robot
Diametro [mm] 158
M 50 RV 130
Peso [kg] 6
M - 410 RH 130
Carico statico max. ammissibile
SP 100/160 RL 130
Fz [N] 30000
IRB 6400 RH 300
Mz [Nm] 2000
S 900
Mx, My [Nm] 2000
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,05
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 12 - 38 poli
Trasmissione pneumatica 3/8 NPT (8x)
Carico consig. lungh.<500mm ko] 60 - 150
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CAMBIA UTENSILI

Tipo TK 125 - LATO ROBOT

Cambia utensili DIN/1SO

Lato robot e lato pinza in
posizione bloccata

M12 (6x) #158

>7;
j/

1
57.5

~
105
115
38.5
2
il

Tl

—— = i~ ——

N
S~
8

—

Morsettiera
74 opzionale

M3;8 prof. (4x)
per morsettiere

G1/4"bloccare
12" prof (1x)’
G1 /4" sbloccare
12 prof (1x)~

49
142

Morsettiera
opzionale

G3/8"
12/prof (8x)

DIN/ISO—-9409—-1-A STK 125 ? o
Km10-DIN 74 (6x60 con: 10
e centraggio 280
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CAMBIA UTENSILI

TIPO TK 160 - LATO PINZA

Cambia utensili DIN/1SO

Dati tecnici
S | | Sj N .
[°e) P~
7 7707 *0’ 0
ZZ N\ I .
" \
) ¢80 fiir TK 125
100"
143
Morsettiera
opzionale
G3/8";
DIN/ISO—9409—1-A (TK 125) 13 prof (12x)
Km10-DIN 74 (6x60%) con mmo"’
e centraggio @80 DIN/IS0-9409—~1-A (TK 160)
Km10-DIN 74 (6x607) con ¢10"
e centraggio ~ 100"
Serie TK tipo 160 Immediatamente impiegabili sui seguenti robot
Diametro [mm] 200 KR 125 IRB 6400
Peso (k] 10 KR 150 S 900
Carico statico max ammissibile KR 200 RV 130
Fz (N] 35500 M 500 RH 130
Mz [Nm] 2825 M 410 RL 130
Mx, My (Nm] 2825 SP 100/160 RH 300
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,05
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 12 0 24 poli IP 65
Trasmissione pneumatica 3/8 NPT (8x)
Carico consig. lungh.<500mm [ka] 150 - 250
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CAMBIA UTENSILI

Tipo TK 160 - LATO ROBOT

Cambia utensili DIN/1SO

Lato robot e lato pinza in
2100" posizione bloccata

280"

M12 (6x) $200

38.5

l
!
|
|

* *

=
110
115

) o~
1 II\ . -
= 06| || ool
» AREEC)0)i 8
Y | %Y
| ©
143 .
DIN /1SO—9409—1-A STK 125) ‘
94 Km10-DIN 74 (6x60%) con 810 Morsettiera
e centraggio 280" opzionale
ttraverso centraggi
attraverso centraggio . W38 prof. (4x)
per morsettiere

G3/8";bloccare ’

13 prof (1)

— ©
(3/8";sbloccare

13 prof (Tx) ~

180

Morsettiera _/

opzionale

i

prof (12x)

DIN /ISO—9409—1—A STK 160) r
Km10-DIN 74 (6x60°) con #10
e centraggio »100"
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CAMBIA UTENSILI

SERIE RHC

Caratteristiche

- Cambio rapido e senza problemi di utensili e pinze su robot

- Trasmissione di segnali elettrici

- Accoppiamento e disaccoppiamento di connessioni
pneumatiche e idrauliche

Opzioni
Flange di accoppiamento
Versioni con guarnizioni speciali

Principio di funzionamento
I meccanismo di bloccaggio del cambio utensili  realizzato

mediante sfere. Le sfere vengono spinte nel proprio solco Esempio d'ordine: RHC-1-R-C15
tramite uno speciale cono.
In caso di caduta di pressione, una molla integrata nel vano RHC = tipo
del pistone garantisce la posizione delle sfere nel solco. 1 = Grandezza
La trasmissione dei segnali é assicurata da contatti a molla R = Lato robot
che evita la piegatura dei contatti. | contatti sono ad innesto, T = Lato utensile
in caso di usura possono pertanto essere sostituiti C15 = Contatti elettrici Sub - D: 15, 25 (opzionali)
singolarmente con estrema semplicita. Questo sistema
garantisce un'elevata durata e sicurezza della trasmissione T o T
dei segnali. g e h, l':;'.-%,- 'EI
I

- M 1
= ,__."J
TICICION

Sede conica per una miglior
ripartizione del carico

Dati tecnici
Tipo RHC 1 RHC 2 RHC 3 RHC 4
Diametro [mm] 57 89 140 222,25
Peso [kl 0,28 0,82 3,1 10
Carico statico max. ammissibile
FzZ [N] 900 3340 8900 35500
Mz [Nm] 29 136 1000 2825
Mx, My [Nm] 14 54 680 2825
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] < 0,025 < 0,025 < 0,025 <0,05
Pressione pneumatica [bar] 6 6 6 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 26 poli 15/25 poli 25/37 poli 139 poli

Sub-D (HD)/3A Sub-D 3A Sub-D 3A Sub-D (HD)/3A

Trasmissione pneumatica M5 (6x) 1/8 NPT (6x) 1/4 NPT (8x) 3/8 NPT (6x)
Trasmissione idraulica - - - 3/8 NPT (4x)
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CAMBIA UTENSILI

SERIE RHC 1
Dati tecnici
Serie RHC tipo 1
Diametro [mm] 57 RHC - 1 bloccato
Peso lka] 0.28 Attacco robot

Carico statico max ammissibile |

FZ IN] 900 @
Mz [Nm] 29 ' r@ @_\
L1 I o
Mx, My [Nm] 14 E{ o i Pl 2
— R A 4 ~
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] < 0,025 L e
| -1 © & §
Pressione pneumatica [bar] 6 Y/ N\,
Trasmissione elettrica (opzionale) 26 poli Sub-D(HD)/34 : \
— - Attacco utensile
Trasmissione pneumatica M5 (6x)
Trasmissione idraulica - Mz
. . Mx,My
Supporto utensile opzionale
' Fz
Lato robot Lato pinza

6.3

Toe0F]  sm oo
o T auf ©30,80

7 _—
36.5
B3H7 (2x) > AN Y <5l W 83H7  (2x)
su $50.8 M4 (4%) ik su 950,8
C Sub-D
high-density 4 26 su 50,80
poli
Sbloccaggio M5 (6x)
/'attaccov Passaggi pneumatici
. 15 -
ol I — 4+ — —. )
” 15° 36.5
6.35
Bloccaggio — !
M5 (6x) attacco K]
Passaggi pneumatici @
26 polige <l =

Boccola Sub-D high-
density a 26 poli
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CAMBIA UTENSILI

SERIE RHC 2
Dati tecnici
Serie RHC tipo 2
Diametro [mm] 89 RHC -2 bloccato
Peso (k] 0,82 | Attacco robot
Carico max. ammissibile statico : /
Fz [N] 3340
Mz [Nm] 136 T - {} —@ $ ¢
Mx, My [Nm] 54 e i ! ;)
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] < 0,025 1 Q _@ Q _ A
Pressione pneumatica [bar] 6 }
Trasmissione elettrica (opzionale) 15/25 poli Sub-D 3A ! \_Attacco utensile
Trasmissione pneumatica 1/8 NPT (6x)
Trasmissione idraulica - Mx,My
. . ' Fz
Supporto utensile opzionale
Lato robot Lato pinza
w)
L o 96H7 (2x) _ 45 M6 (4x)
a $77.27 ><__| _a 971,77
- Q- Smusso DN 74-Kf5
[ Q ~ o) Aoty A A ] Lato posteriore
gb 5 s 3 |
-
6.4 \__. L : 30
48.4 % I su
10/32 (2x)
#6H7 (2X) Passaggi pneumatici
Connettore Sub-D
high-density a 26 a 977,77
pepaensiy @ 1/8 NPT
25 poliger Sbloccaggio 1/8 NPT (6x)
Sub—D Stecker attacco Passaggi pneumatici
NG 1/8 NPT
BI i
attacco 48.4
0 T A
S LH 4 - Y- 63 | ] " g
m B R
/ . |
1/8 NPT (6x) 25 polige ,
Passaggi pneumatici Boccola Sub-D a 25 poli
M6 (4)()
a 877,77

Smusso  DIN 74-Kf5

LAto posteriore
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CAMBIA UTENSILI

SERIE RHC 3

Dati tecnici
Serie RHC tipo 3
Diametro [mm] 140
Peso [ka] 3,1
Carico statico max ammissibile
Fz IN] 8900
Mz [Nm] 1000
Mx, My [Nm] 680
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,025
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 15/37 poli Sub-D 3A
Trasmissione pneumatica 1/4 NPT (8x)
Trasmissione idraulica -

Supporto utensile opzionale

Lato robot

12.7

29
°
¢
°
i

52.4

7.6

M10 (6x)
a  $120,65

SMUSSo J DIN 74“Kf8
lato posteriore  §(° 80"

1/8 NPT

Bloccaggio
attacco

53.1

1/8 NPT

-Sbloccaggio
attacco

37(25) Connettore
Sub -D’a 25 poli 1/4 NPT (8x)
Passaggi
#8H7 (2X) pneumatici
a ¢120,65
12,7 prof.
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RHC -3 bloccato

Attacco robot

I \
! \
; \

n
|
|
|
- _'__ o
|
!
76.2

[0-06--0-0
I Mz \Attacco utensile

Lato pinza

OBHT (26) 5o 1815
a 120,65

12,7 prof M10 (6x)

a #120,65.
Smusso  pIN 74-Kf8

y T \ Lato posteriore

N 1/4 NPT (8%)

Passaggi pneumatici

72.7
7.6 i ©l S
|
006 o
i
37(25) Boccola !
Sub-D a 25 poli



CAMBIA UTENSILI

SERIE RHC 4

Dati tecnici
Serie RHC tipo 4
Diametro [mm] 222,25
Peso [ka] 10
Carico statico max ammissibile
Fz [N] 35500
Mz [Nm] 2825
Mx, My [Nm] 2825
Ripetibilita max assi x, y, z [mm] <0,05
Pressione pneumatica [bar] 6
Trasmissione elettrica (opzionale) 139 poli Sub-D 3A
Trasmissione pneumatica 3/8 NPT (6x)
Trasmissione idraulica 3/8 NPT (4x)

Supporto utensile opzionale

Lato robot
$222.25
=
0 016 0.0
i r \ ~
1 L1 4 ~
/ |

M12 (8xya  $200

smusso_ DIN 74-Kf 10
lato posteriore

1/4 NPT
Bloccaggio
attacco

1/4 NPT
Sbloccaggio
attacco

Connettore
z>139_pollI 3/8 NPT (4x)
(opzionale) Attacco idraulico

3/8 NPT (6x) B10H7 (2x)
Passaggi a 9152.4
pneumat|C| 19 prof.

RHC -4 bloccato

Attacco robot

101.6

C)MZ
| MM

V Fz

:\Attacco utensile

Lato pinza

M12 (8x) a 200

SMUSSO. DIy 74—Kf 10
Lato posteriore

3/8 NPT (4x)
Attacco idraulico

3/8 NPT (6x) $10H7 (2x)
Passaggi a ¢152.4
pneumatici 19 prof.
/ i \
! =+
[© © O &<
$222.25 }
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